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Schemat 2.2
Schemat powtarzalny
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Uwaga:
W trakcie prowadzenia robét budowlanych nalezy zapewnic:

- ciggtos$¢ dojazdu oraz dojs¢ do istniejgcych posesii,
- przejazd awaryjny dla pojazdow specjalnych przez catg dobe
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Przeszkolony pracownik kierujgcy
ruchem
LEGENDA:
A-12b

prj

prj
- proj. oznakowanie pionowe - na czas prowadzenia
robot

A-14

Jednostka
projektowa:

AKROID Andrzej Kurda
ul. Sanocka 1, 87-100 Torun
tel. 602 253 770

AKROID

Nazwa inwestycji:

Przebudowa ul. RzemiesIniczej w Lubiczu Gornym
na odcinku od ul. Komunalnej do ul. Nad Struga

Inwestor:

Gmina Lubicz
ul. Torunska 21
87-162 Lubicz

Lokalizacja:

wojewodztwo: kujawsko-pomorskie, powiat: torunski, miejscowosc:
Lubicz Gorny,

obr.: 0011 Lubicz Gérny, jedn. ew. 041504 _2

dz. nr: 280, 281, 283, 48/11, 417, 418, 341, 326, 350, 380, 431,
432, 399

Branza:

InZynieria ruchu

Projektant:

Zbigniew Kaszlewicz

Stadium:

Projekt wykonawczy

Nazwa rysunku:

Czasowa organizacja ruchu - schemat 2.2

data:
15.05.2021

skala: numer rysunku:
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